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Resumen

La programacion de riego en invernadero se enfoca en 4 Cuando? y ; Cuanto? de agua aplicar
a las plantas. Este consumo depende de la evapotranspiracion, que esta en funcién de las
condiciones climaticas, fenologia de las plantas y caracteristicas del sustrato. El lisimetro es
un método directo para estimar la evapotranspiracion, es el mas exacto, pero de alto costo y
nivel técnico. El automatizar con este dispositivo tiene la ventaja de reducir la mano de obra,
solucion de problemas de horario, ahorro de agua, y aportacion de agua en tiempo real. El
objetivo de este trabajo fue desarrollar un sistema automatizado, a partir, de un lisimetro de
pesada, para proveer agua al cultivo de chile huacle mediante el riego por goteo para un
sistema de produccién en sustrato (tezontle) en invernadero. Este dispositivo se conformé de
una bascula digital donde se colocd la planta a muestrear, los datos se recibieron y
almacenaron en un ordenador y se programo el algoritmo para detectar una evapotranspiracion
propuesta (acumulada), con esto generar una senal (setpoint) en una tarjeta ®Arduino-Uno y
mediante un relevador accionar la bomba de agua del sistema de riego. La masa de agua
recuperada a traveés del suministro por el riego (setpoint) fue la sefial de apagado del sistema.
Las pruebas se realizaron exitosamente en un invernadero del Colegio de Posgraduados
durante 29 dias consecutivos. Los valores de evapotranspiracion y riego se compararon con
el déficit de presion de vapor, confirmando la alta correlacion que existe la demanda hidrica
con esta variable.
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